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1. Program紹介

1) 概要

このProgramはIR PIOに保存された通信Dataを利用してVHLと設備間の通信状況を

“Graphで簡単にMonitoring”することができて“信号間Timing分析”が可能。

また“光や電子波による通信Error”についても簡単に分析することができる。

そのたにもOHT及び設備Emulation動作時通信時間設定機能を提供する。

2) 主要機能

 PIO動作状態確認(電源及び通信状態) 

 設備PIOに保存されたDataでVHLと設備間のRealtime Data通信Timing確認

 光Noise及び電子波による通信Error分析

 OHT及び設備Emulation通信時間設定可能



4

2. 通信Data Download(1)

1) IR-PMANに保存された通信DataをDownloadするための構成品設置方法

① PMAN Serial Port(4Pin Connector)転用Cable連結

② USB to RS232 CableをPMAN Serial Cable(DSUB 9Pin)とNote PCに連結

2) Program設置及び実行
IR-PIO Manager Program(WinPMan v2.31_R_E)をNote PCにCopy後実行

※別途のSETUP過程なしにFileのCopyのみで使用可能

< USB to RS232 Cable >

< PMAN転用Cable >

< IR PMAN >

< Note PC >
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3) 通信Data Download Program使用方法

⑧ “Start” Click

⑨ “4095 Items”が表示されればDownload完了
(所要時間 : 40 ~ 60秒, Dataが最大Sizeの場合)

⑩ “Close” Click (Serial Port Close)

① “LOG Management“ Tap選択
② “Port” Serial com port設定
③ “Open” Click : 保存するData Fileを探してClick

④ “Save Name” Button Click

⑤新しいWindowが開かれれば保存するFolder選択

⑥ File名選択

⑦保存(S) Button Click

⑧ ⑨

⑩

①

② ③

④

⑦

⑥

2. 通信Data Download(2)
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⑪ “Conv” Click

⑫ “TEST.txt” File名選択
⑬ “開く(O)” Click

⑬

⑪

⑭ Realtime変換File生成

⑭

⑫

通信DataをDownload時PIOに保存された時間

PIOに保存された時間

通信DataをDownload時PMAN時間(Realtime)

Realtimeで変換されたFileを自動で生成

※ PIOに保存された時間は電源連結時初期化された時間なので実際作業時間を

見るためにはRealtime変換Fileを生成して確認しなければなりません。

2. 通信Data Download(3)
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3. 通信Data信号表示 (1)

1) 使用方法

① “Log Viewer” Tapを選択

② “Open” Click

③ 「TEST.txt.realtime.txt」Fileを選択後“開く(O)”ButtonをClick

①
②

③
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No. : 搬送作業時保存されたDataの連番(No.)表示(搬送作業1回単位で記録)

RT

数字 : 作業完了, ERROR個数表示,

X : 非正常的な通信終了

Start : 搬送作業開始時間(最初通信時間) (GO信号基準)

END : 搬送作業終了時間(通信終了時間)  (GO信号基準)

④ “搬送作業LIST”確認(最大約198個まで保存可能)

MD : Master, Slave区分表示

WT : L(LOAD), U(UNLOD)作業分類分類

Dur : 搬送作業開始(最初通信開始)から

終了(通信終了時間)までの

総所要時間 (GO信号基準)

赤色表示部分 : Error発生List

3. 通信Data信号表示 (2)
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3. 通信Data信号表示 (3)

⑤ ”通信Data Graph”機能説明

搬送作業Listで確認したいListを選択するとData信号が表示される

Open : 保存されたData File Open

I< : Graph手始め(左側)画面で移動
>I : Graph終わり(左側)画面で移動
<- : Graph手始め(左側)画面方向に徐々に移動
-> : Graph終わり(左側)画面方向に徐々に移動

E84 : SEMI-E.84通信Protocolで使用時選択

E23 : SEMI-E.23通信Protocolで使用時選択

A : Data I/O信号含む使用しないBitを整列(LSB -> MSB)して画面表示

<< : 搬送作業Listで以前項目方向で移動
>> : 搬送作業Listで以後項目方向で移動

0.001, 0.01, 0.1, 0.2, 0.5, 1, 2, 5, 10 : 秒単位間隔で選択表示

INFO : 色別にGraph表示

Mouse移動範囲で通信時間表示
-開始点 : Mouseの左ButtonをClickしたCursor位置から0ms

搬送作業List呼出し
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⑥ ”通信Data Graph”表示

- 搬送作業Listで確認したいListを選択するとData信号が表示される

(IR-PIO VHL)

(IR-PIO設備)

3. 通信Data信号表示 (4)
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4. 通信Data管理 (1)

1) 使用方法

① “Log Management”Tapを選択

② “Log Open” Click

③ “Open”ButtonをClick(Download Data Fileを探してClick)

③

①

②
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④ “通信Data記録 ”表示(最大約198個まで保存可能)

OHTと設備間の送受信Data

作業状況表示

現在時間設定

搬送作業List

4. 通信Data管理 (2)
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⑤ “作業状況表示”説明

Complete/List : 作業完了数 / 総作業数

Load  : Load作業平均時間
Unload  : Unload作業平均時間

Load  :  作業完了数中Load作業数
Unload  : 作業完了数中Unload作業数

Success : 正常作業完了数 (Errorなし)

Fail : 作業失敗数 (Error発生数)

4. 通信Data管理 (3)

E84, E23変換Button
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⑥ “搬送作業List”説明

No. : 搬送作業時保存されたDataの連番(No.)表示 (搬送作業1回単位で記録)

RT

数字 : 作業完了, ERROR個数表示,

X : 非正常的な通信終了

Start : 搬送作業開始時間(最初通信時間) (GO信号基準)

END : 搬送終了時間(通信終了時間) (GO信号基準)

MD : Master, Slave区分表示

WT : L(LOAD), U(UNLOD)作業分類

Dur :搬送作業開始(最初通信開始)から

終了(通信終了時間)までの

総所要時間 (GO信号基準)

赤色表示部分 : Error発生List

4. 通信Data管理 (4)
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⑦ “OHTと設備間の送受信Data”説明

*S* : 通信Timing及びNoise分析

Time : VHLと設備間のData転送時間

*G* : 電源及び通信有線

*M*: MASTER, SLAVE区分

*E* : Error区分表示

TX : 設備出力信号
RX : VHL出力信号

OfsTime : 最初通信時からData送受信累積時間

4. 通信Data管理 (5)
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5. Emulation設定 (1)

1) 使用方法

① “Emulation設定”Tapを選択

② “Port” Serial com port 設定

③ “Open”Click (Portが開かれればCLOSE表示で変更される)

構成品の設置は4Page内容と同一

①

②

③
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④ “Data通信時間設定”

PMANやPIO HOST Emulator Timeout時間設定(100ms/1) 例) 10=1秒

各設定値に対する範囲

PMANやPIO設備Emulator Timeout時間設定 (100ms/1) 例) 10=1秒

E84 HOST Emulator CS決定
E23 HOST Emulator CS決定

Foup Sensor感知時LEVEL設定

5. Emulation設定 (2)


